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1. Danavar yeyinti mahsullari G¢ln cesidloma-
kaliblasdirma avadanliglarinin tayinati ve tabiq
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2. 9loyi firlanma harakati edan alayici masinlar
3. Ragsi alayici masin
4. Dlayici masinlarin istismar gaydasi
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Emal muassisalarina daxil olan denaver
veyinti mahsullarinin texnoloji
taleblarindan asili olarag muxtalif
fraksiyalara (siniflara) ayrilmasi asas
mexaniki proseslardan biridir. Danaver
mahsullarin keyfiyyatine gore muxtalif
siniflara ayrilmasi- ¢cesidlomd, forma vo
olclisiind goroa- kalibrloama, kanar
qgarisiqlardan ayirilmasi prosesi -aloma
adlanir.



Umumiyyatla, kalbrloma va cesidloma

masinlarinin texnoloji tayinati eyni olub

doanavar yeyinti mahsullarinin muxtalif
siniflara ayrilmasi prosesidir. Bu masinlarin

isci Uzvlari muxtalif konstruksiyaya malik

olan alaklardan ibarat olmaqla corak va
konserv zavodlarinda, genndai vo makaron

fabriklarinda va s. Qida istehsall
muassisalarinda genis totbiq edilir.



Sokil 3.1. Dlayici qurgularin sxemi.
a-barabanin alema qurgusu; b-mustavi alakli alema qurgusu



Proses naticasinda ilk mahsul isci Gzvlarin
(alaklar) tasiri ila iki hissaya ayrilir.
Mahsulun bir hissasi alayin desiklarindan
dusursa- kecan hisso, alekda galan hisso-

Qeyd eda
aloma

ayrilma adlanir.
< ki, yeyinti muassisalarinda

orosesindan genis istifada

edildiyindan vasaitda alayici masinlarin
oyranilmasina daha cox diggat yetirilir.



Danavar mahsullarin alenmasi tcun ilk
novbada mahsulun alak sthi lGzra harakati
vacibdir. Bunun Ucun 8sas sartlardan biri
olaklarin harakata gatirilmasidir.
alaklarin qurulusundan asili olaraq alayici
masinlar mustavi vo slindrik alakli
masinlara bolunurlar. Sakil 3.1. da alayici
masinlarin asas tiplarinin prinsipial sxemi
verilmisdir.



Mustavi alakli masinlarda denavar
mahsullarin kutlasini harakata
gotirmak ucun alaklor irali ve geri,
dairavi-irali ve yirgalanma (raqgsi)
harakati edirlor. Ikinci qrup
masinlarda ise alkalar 6z oxu
otrafinda firlanma harakati edir.



Qida muassisalarinin muxtalif sexlarinde MPM-
800, MP-11-1, MC24-300 tipli alayici masinlarda
genis istifada edilir.

MPM-800 tipli alayici. Masin (sakil 3.2a,b) iasd
va corakbisirma muassisalarinda undan kanar
garisiglari azad edir. Bu zaman, un alenarkan
bosalir, havanin oksigeni ile zanginlasir. Bela
unun xamiri yaxsi galir, hazir mamulat isa dadli
ve yumsaq olur.



Masin @sasen Umumi ¢catida qurasdiriimis intigal
gurgusundan, alayici va gidalandirici
bunkerlerdan ibaratdir. Masinin 6tirma
gurgusu ici bos qutu formasinda hazirlanmis
catinin 1 daxilinda yerlasir. Catinin Ust tarafindo
159 elektrik muharriki 2 qurasdirilmisdir. Elektrik
muharrikinin valina barkidilmis aparan gasnaq
pazvari gayls oturmasi vasitasile firlanma
harakatini qidalandirici sneka 3 verilir. Digor
tarafdoan unun sneka verilmasi tcun firlanma
harakati pazvari gayisla kuraklara oturullr



Sokil 3.2 MPM-800 tipli alayici. A-Umumi
gorunusu; b-kinematik sxem



Unun alema bunkerina verilmasi elektrik muharriki ile yanasi
verlasmis v masinin catisina barkidilmis boru 4 icarsinda
firlanma harakati edon qgidalandirici snekla hayata kecirilir.
olema bunkeri isci kameradan5, firlanan slindrik alekdean 6 vo
yumsaldici bicaglari olan xacvari 7 hissadan ibaratdir. Kamera
st hissasindan gapagla kip ortulir ve metal garisiglarini tutub
saxlamagqg tctin kameranin alt hissasinda maqgnit qurasdirilmisdir.
Yuklama bunkeri 8 masinin catisina isci boru ile yanasi
qgurasdirilmisdir. Bunkerin dibinda isci kiirakciklar
verlasdirilmisdir. Ktrakciklarin Gzarinda icsi organa kanar
predmetlarin dismamasinin garsisini almaqg maqgsadi ile
goruyucu tor 9 gqoyulmusdur.



Elektrik muharrikini dovraya qosduqda
firlanma harakati gidalandirici sneks,
slindrik alaya va bunkerin kurakciklarina
verilir. Kurakciklari firlanarag unu borunun
pancarasind dogru istigamatlandirir vo
buradan qgidalandirici snekla firlanan alayin
daxiline verilir. 8layin yuksak suratla
firlanmasi sayasinda kameranin daxilinda
burulganli hava axini @mala galir ki, bu da
un hissalarinin firlanma harakati etmasina
sabab olur.



Bununla yanasi @mala galmis markazdangacma
guvvasinin tasiri ile un firlanan alak sathina
dogru harakat edacakdir. Bu zaman alayin

desiklarinin olcusundan kicik olan mahsul
hissaciklari heamin daliklarden kecarak
kameranin tarpanmaz sathina doayarak

bosaltam gabina tokulacakdir.
olenmis un hissalari metal gatisiglarla birlikde
kameranin daxilind® muayyan gadar

vigildigdan sonra, elektrik muharrikini
saxlamagla dovru olaraq al ile bosaldilir



MPP-II-1 tipli alayici. Mexanizim 8sas asagidaki
govsaglardan (sakil 3.3.) ibaratydir: govdadan
1, konik disli multiplikatordan, asanligla sokule
bilon alayici alekdan va yuklama gabindan.
Multiplikator intigal valina 3 barkidilmis konuslu

disli carxdan 2 va diyir

anma yastiglarindan 6

firlanma harakati edoan saquli isci valda 5

qgurasdirilmis konuslu ¢

isli carxdan 4 ibaratdir.

Isci valin yuxari qurtaracaq hissasi mexanizmin
kamerasinin daxilinda yerlasmis vo bu hissaya
olayicinin isci Uzvu olan - alak 7 barkidilmisdir.
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Sokil 3.3. MPP-II-1 tipli alayici.




Olonmis mahsullarin isci kameradan
bosaldilmasi t¢cliin kameranin yan
divarinin sathinda axitma qisaborusu
formasinda bosaltma qurgusu vardir.
Icsi kameranin govdasinin yuxari
gurtaracaq hissasine 8 vasitasi ila
yvuklama gabi 9 baglanir.



olayici Uic alak novlari il
komplektlasdirilmisdir :Nel1,4-xirda
duz vo butun un novlarinin aloanmasi
ucuin; Ne 2,8 —sakar tozunun va duzun
alonmasi ucuin; Ne4- xirdalanmis
yvarmalarin aleanmasi liclin. Olayin
nomrasi millimetrila alayin
gozcuklarin dlcistine uygun galir.



MC24-300 tipli alayici. Mexanizim
universal matbax masinin intigalinin
komayi ile harakata gatirilir va MPP-II-1
tipli ®layicinin qurulusuna va is prinsipind
oxsardir. Lakin yuklama gabinin icsi
kameraya barkidilmasi Usuluna vo
mexanizmin intigala birlesan hissasinin
(quyruqg hissasi) konstruktiv tortibatina
gora MPP-I1I-1 tipli alayiciden farglonir.



Yuxarida gorinduyu kimi isci orgalnri firlanma
harakati edan alayici masinlarda mahsul hissaciyine
tasir edon asas kamiyyatlardan biri
markazdangacma quvvasidir va bunun giymati ilki
novbada alayin firlanma siratindan asilidir. Buna
gora do alema prosesinin hayata kecirilmasi
sartindan istifade edarak alayin minmal dovrlor
saynin giymatini tayin edak
M w? r, > mgf,



Isci Uzvl firlanma harakati edan alayici masinlarin
mahsuldarligi asagidaki dusturla hesablanir

Q =FoVoPF

Burada F, -alayin desiklarini imumi sahasidir, m?; V-
olekdan kecan mahsul hissasciyinin harakat suratidir,
m/san; , —mahsulun hacmi kitlasidir, kg/m3; alak
sothinin sahasindan istifadeetma amsalidir



olok daliklarinin tmumi sahosi
asagidaki dusturla hesablana biler.

F,=K,TDH
Burada D-a8layin diametri, m; H-
silindirin hundurliyu, m; K- torun
desiklarindan istifadeetma amsalidir
(K, =0,6-0,9).



Bu grup masinlarin elektrik
muharrikinin glucu asagidaki
dusturla hesablanir
— Ny +Np +Ng N
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Burada N, -8lalk sathi ile mahsul
arasindaki surtinmanin aradan
galdiriimasi Gcun sarf olunan gucdur; Vt;
N, -8lalkle mahsulun harakatina sorf
olunan gucdur; Vt, N, — gidalnandirici gsnek
vasitasi ile mahsulun verilmasi ucun sorf
olunan gucdur; Vt, N, — kuraciklrle
mahsulun verilm}?si Ucun sarf olunan
glcdur; Vt, -kz]i:rLinci pillali 6turicd
mexanizmin f.i.a.;  —ikinci pillali tirici
mexanizmin f.i.8.



olayo totbig olunan moment
M, =(m +m,)gr f,

Burada m, - alekda yerlesan unun
katlesi, kq; my - alayin kutlasi,kq; g —sarbast
disma tacili, m/san?; r .- 8layin radiusu; m; fy-
olek sathi Uzre unun strisma surtinma
omsalidir, (fy=1,1 ..... 1,4)



