AVTOMATIK TƏNZİMLƏMƏ
 fənninin
İMTAHAN SUALLARI
1. İdarəetmə nədir və İdarəetmə prosesinin əsas anlayışları hansılardır.
2. Sistem  nədir və Avtomatik Sistemlər hansı sistemlərə deyilir və əsas növləri hansılardır.
3. Avtomatlaşdırılmış sistemlər ilə  Avtomatik Sistemlərin fərqi  nədir.
4. Avtomatik idarəetmə sistemlərinin funksional sxemləri hansılardır.
5. Açıq avtomatik idarəetmə sistemləri ilə qapalı avtomatik idarəetmə sistemlərinin iş prinsipinin fərqi nədir.
6. Avtomatik tənzimləmə sistemləri nədir.
7. Тапшырыг сигналынын нювцндян асылы олараг автоматик тянзимлямя системляри neçəясасгрупаайрылыр və hansılardır.
8. Tянзимлямя obyekti nədir və proseslərin fiziki mahiyyətindən asılı olaraq dəyişirmi.
9. Tənzimləmənin avtomatik idarəetmədə rolu nədir və hansı texniki qurğu tənzimləyici adlanır.
10. [bookmark: _GoBack]Obyektin tənzimləyici ilə birləşdirilmə qaydası tənzimləmə sisteminin quruluşunu təyin edirmi.
11. ATS-lərin fundamental prinsipləri hansılardır
12. Birbaşa vəya açıq idarəetmə prinsipi nədir.
13. Əks əlaqə prinsipi nədir.
14. Həyəcanlandırıcı təsirin konpensasiyası prinsipi nədir, üstün cəhətləri və çatışmazlığı hansılardır.
15. Kombinə olunmuş ATS-lərdə hansı prinsiplərdən istifadə olunur?
16. Avtomatik tənzimləmənin əsas növləri hansılardır.
17. Stabilləşdirmə tənzimləmə sistemləri, Proqram üzrə tənzimləmə sistemləri, Izləyici tənzimləmə sistemləri, Ekstremal tənzimləmə sistemləri, Adaptiv tənzimləmə sistemləri,Optimal tənzimləmə sistemləri bir birindən nə ilə fərqlənirlər.
18. Əsas tənzimləmə qanunları hansılardır
19. Proporsional, inteqral(İ), Proporsional inteqral(Pİ), Proporsional inteqral diferensial(PİD) tənzimləmə qanunlarının ifadələri necə yazılır.
20. AİS-lərdə mövcud olan siqnalları neçə qrupa ayırmaq olar. Determenik və təsadüfi siqnalların fərqi nədir.
21. Siqnallar tamlığı mənasında neçə  qrupa ayrılır və hansılardır. Əsas test siqnalları hansılardır.
22. Avtomatik tənzimləmədə neçə növ yazılış qaydasından istifadə olunur.
23. Zaman oblastında yazılış. Dinamik obyektlərin tənliklərini almaq üçün neçə üsuldan istifadə olunur və onlar hansılardır.
24. Dinamika, Statika  tənlikləri 
25.   Xəttiləşdirmənin ifadəsi ümumi halda necə yazılır. 
26. Xətti sistemi layihə etdikdə differensial tənliklərin  Təsvirlər oblastında yazılışı necə olur. Düz və tərs  Laplas çevirməsinin riyazi yazılışı necə yazılır. Laplas çevirməsinin əsas funksiyaları hansılardır.
27. Ötürmə funksiyaları  nədir. Ötürmə funksiyasının “giriş-çıxış” modeli əsasında  birölçülü obyektlər üçün təyini necə olur.  Ötürmə funksiyasından vəziyyət modelinə keçid necə təyin olunur.
28. Tənzinləmə sistemlərinin struktur sxemlərinə əsasən ötürmə funksiyalarının təyini necə olur.
29. Spektral analiz nədir. Furye sırasının hansı formalarından istifadə olunur. Düz və tərs  Furye çevirmələrinin riyazi yazılışı necə yazılır.
30. Kompleks gücləndirmə əmsalının riyazi yazılışı necədir. Kompleks gücləndirmə əmsalının fiziki mahiyyəti nədir.
31. Əks əlaqəli tənzimləmə sistemlərinin xarakteristikaları hansılardır.
32. Zaman xarakteristikaları  necə qurulur 
33. Tezlik xarakteristikaları. Tezlik xarakteristikaları ötürmə funksiyası əsasında necə təyin olunur
34. Tezlik xarakteristikaları Furye çevirməsi əsasında necə  qurulur. Loqarifmik tezlik xarakteristikalarından istifadə edilməsinin müsbət cəhətləri hansılardır.
35. Tənzimləmə sistemlərinin parametrlərin dəyişməsinə olan həssaslığının riyazi əsasını hansı düstur təşkil edir. Statik xətalar necə müqayisə olunur. Dinamik obyektlərin idarəolunma və müşahidəolunma xassələri necə yoxlanılır.
36. Elementar manqaların (bəndlərin) tipləri, qrupları hansılardır. Sadə, manqalar  hansılardır və onların tezlik və zaman xarakteristikaları necə qurulur.
37. Bir tərtibli manqalar və onların tezlik və zaman xarakteristikaları necə qurulur.
38. İki tərtibli manqalar hansılardır.və onların tezlik və zaman xarakteristikaları necə qurulur.
39. İrrasional  manqalar hansılardır.və onların tezlik və zaman xarakteristikaları necə qurulur.
40. Gecikmə manqasının tezlik və zaman xarakteristikaları necə qurulur. Manqaların parametrləri təcrübə əsasında  necə təyin edilir. 
41. Avtomatik tənzimləmə sistemlərinin dayanıqlığı  nədir. 
42. Dinamik sistemlərin dayanıqlığının tədqiqində Lyapunovun birinci üsulu.
43. Dinamik sistemlərin dayanıqlığının tədqiqində Lyapunovun ikinci üsulu.
44. Qeyri-xətti sistemlərin dayanıqlığının təyin olunmasında Lyapunovun ikinci üsulundan Ümumi halda necə istifadə edilir 
45. Xətti sistemlərin dayanıqlığının təyin olunmasında Lyapunovun  cəbri matrisi tənliyi necə yazılır və matrisin  müsbət müəyyənliyini hansı üsullar ilə təyin etmək olar. 
46. Dayanıqlıq xarakteristik tənliyin kökləri əsasında Köklər üsulu  ilə necə təyin olunur.
47. Dayanıqlığın Cəbri dayanıqlıq kriteriləri hansılardır. Hurvis dayanıqlıq kriterisi ilə dayanıqlıq  necə təyin olunur.
48. Raus dayanıqlıq kriterisi ilə dayanıqlıq  necə təyin olunur.
49. Tezlik dayanıqlıq kriteriləri kompleks dəyişənlər nəzəriyyəsindən məlum olan hansı prinsipə əsaslanır. Mixaylov dayanıqlıq kriterisi ilə dayanıqlıq  necə təyin olunur.
50. Naykvist dayanıqlıq kriterisi ilə dayanıqlıq  necə təyin olunur.
51. Dayanıqlıq ehtiyatları.
52. Gecikməyə malik olan sistemlərin dayanıqlığı. 
53. Dayanıqlıq oblastını təyin etmək üçün hansı  üsullardan istifadə edilir 
54. Dayanıqlıq oblastını təyin etmək üçün Köklər qodoqafi üsulu.
55. Dayanıqlıq oblastını təyin etmək üçün D-bölmə üsulu 
56. Dayanıqlıq oblastının cəbri bərabərsizliklərin həllinə əsaslanan üsul 
57. Struktur dayanıqsızlıq.
58. Asimptotik  dayanıqlı  sistemlər
59. Bütövlükdə  və  ya  qlobal  dayanıqlı  sistemlər.
60. Stasionar  tənzimləmə  sistemləri
61. Avtomatik tənzimləmə sistemlərinin keyfiyyəti. Dinamik və statik rejimi xarakterizə edən keryfiyyət göstəriciləri. 
62. Zaman oblastında  əsas dinamik keyfiyyət göstəriciləri 
63. Statik xətanın təqribi təyini.
64. Tezlik oblastında keyfiyyət göstəriciləri 
65. Keyfiyyət göstəricilərinin qapalı sistemin həqiqi tezlik xarakteristikası əsasında qiymətləndirilməsi Köklər qodoqrafı üsulu 
66. Keyfiyyətin inteqral göstəriciləri. 
67. Avtomatik tənzimləmə sistemlərinin sintezi 
68. Korreksiya qurğuları 
69. Avtomatik tənzimləmə sistemlərinin sintezi Statik kompensasiya. 
70. Avtomatik tənzimləmə sistemlərinin sintezində etalon kecid xarakteristikasının təmin olunması və qütblərin paylanması .
71. Sazlama. Tənzimləyicilərin sazlanmasının empirik üsulları. 
72. Sönməyən rəqslər üsulu, Ziqler–Nikols sazlaması. 
73. Tənzimləyicilərin analitik konstruksiya olunmasının üsulları.
74. Optimal idarəetmə məsələləri
75. Dinamik kompensasiya.

